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Ansteuerung servo
uce g . 5 uCC
™D |o %% Signal
Gnd o x I o Gnd
FP2 A P4
| | ¢ V-
Serielles Protokoll GND ~ L) o GND
+|C3 E N
> C N
Byte 1,2 Adresse ASCII o v N 9L o 4 o o
Y o> o m m m N
Byte 3,4,5 Servo Position ASCII 5 = L @
S :: = o T O
Byte 6,7 Abschluss CR LF GND  GND c | & 8 &
COM: 8609,n,8,1
»
Servoadresse im Byte @ EEPROM
N %J c1
Beispiel: SI
Servo 15 auf Position 99
1
715099 CR LF” GND GND
BYTESTREAM HEX: 31 35 38 33 33 8D 0A
Servo
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