1017= Hall Rechts
1018= Hall Links

1015 RXD = GPRS TX
1013= ENB

1019=In1
1026= In2
1016= ENA
1020=IN3
1021=IN4

106= Relais1 CH1 Antrieb
105= Relais 2 CH2 Mahmotor
1023= Xshut ToF Links

1022= Xshut ToF Rechts
1003= SDA

1005= SCL
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